Fysetc E4 und OnstepX

Alle Steckbriicken entfernen, nur die griine Briicke setzten und 12V anschlieBen:
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BASED ON ESP32 & TMC2209

BY FYSETC.COM
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USB anschlieBen und folgenden Link aufrufen:

https://graydigitalarts.com/OnStep-Web-Tools/

(Wird das Board von Windows nicht erkannt, vorher CH340-Treiber fir USB-Schnittstelle installieren)

Version auswahlen, verbinden, Port auswahlen und Software aufspielen

OnStep ESP32 and ESP8266 Installer

This is a prototype installer. Other methods to install and more project information
are at this URL https.//onstep.groups.io/g/main/wiki/.

1. First choose the project
2. Choose the OnStep Software Version you want to load on your ESP MCU
3. Then use the CONNECT button to connect to your ESP via USB Serial
4.Most ESP32s you need to hold the boot button to flash the firmware™

FYSETCE4 v

® FYSETCE4 10.20.2.6

CONNECT

Installer powered by ESP Web Tools.
Sponsored by Gray Digital Arts

Es wird eine Standard-Installation aufgespielt, die mit dem Webbrowser spater angepaf3t werden kann. Die
Arduino-Programmierumgebung wird hier nicht benotigt


https://graydigitalarts.com/OnStep-Web-Tools/

AnschluBB Bluetoothmodul HC05 oder Handbox mit serieller Schnittstelle

Es werden die RX und TX-Pins der USB-Schnittstelle genutzt
Entweder USB oder Bluetooth oder Handbox ist moglich

Bei Steuerung uber PC (ASIAIR oder NINA etc.) darf Bluetooth-Modul bzw. Handbox nicht angeschlossen
sein!

(Bluetoothmodul mit Level 3,3V an TX/RX und Power 3,6...6V auswahlen, steht auf Ruckseite)
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Statt Bluetoothmodul kann auch Handbox mit serieller Schnittstelle angeschlossen werden
TX Fysetc -> Schutzwiderstand -> RX Handbox

RX Fysetc -> Schutzwiderstand -> TX Handbox

+5V / GND Fysetc -> +5V/ GND Handbox

Die 6800hm-Widerstande sollen einen Schutz darstellen, falls doch einmal USB und Bluetooth/Handbox
gleichzeitig angeschlossen sind (allerdings Datenubertragung dann gestort, aber es geht nichts kaputt)



Praktische Umsetzung:
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(Handbox hat gleiche Belegung, siehe Schaltplan am Ende)



AnschluB RTC-Modul DS3231

Echtzeituhr

AnschluBB LED und Summer

Grunen Jumper setzen, um Schnittstelle und interne LED zu aktivieren
Buzzer (passiv) an FAN anschlieBen, bei Bedarf auch externe LED am gleichen AnschluB

externe LED und interne LED haben habe gleiche Funktion -> ist Buzzer aktiv, leuchten die LED
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Erstkonfiguration mit Bluetooth

Handy Einstellungen Bluetooth: verfugbare Gerate anzeigen lassen

Mac-Adresse wird kurz angezeigt -> merken (zumindest die letzten 4 Stellen) fur OnStep-App
kurz danach ist die MAC-Adresse weg und es steht HC-05 in Anzeige -> Handy damit verbinden
Passwort ab Werk: 1234

GPS einschalten am Handy

Onstep-App 6ffnen, 3 Punkte oben anklicken, und auf Connection gehen: Mac-Adresse vom HCO05 suchen
und bestatigen

Nach Verbindungsaufbau wieder 3 Punkte oben anklicken
Beobachtungsort und Zeitzone eingeben, Daten vom Handy Uubernehmen (current Position)

Limits setzten: Uber Kopf +90, Horizont -10, Ost und West jeweils +15° (d.h. Montierung kann 15° Uber den
Meridian laufen, bevor Flip notwendig wird)

Startmenu Initialize/Park: Uhr stellen

OnStep-App schlieBen

Weitere Konfiguration mit Handbox
Mit Bluetooth lieB sich der Buzzer nicht aktivieren, das ging aber mit Handbox:

Settings -> Buzzer -> Buzzer on

Weiter mit Webbrowser (Motordaten anpassen, WLAN einrichten)



Konfiguration mit Webbrowser

Fysetc baut WLAN-Netzwerk mit Kennung OnStepX auf, damit verbinden

Passwort: password

Im Browser 192.168.0.1 aufrufen, es erscheint die Homepage des Webbrowsers

bei Network SSID und Passwort andern (damit man auf Teleskoptreffen sein eigenes Gerat finden kann und
kein Fremder sich einloggen kann)

OnStep

n mode (connec|

e ignored 1f DHCP 15

Mit Upload bestatigen, Fysetc ausschalten, kurz warten, wieder einschalten und mit PC mit den neuen
Daten verbinden

Montierungstyp und Motordaten eingeben (aus Excel-Sheet)



OnStep

Settings...

Settings...

Einzeln durchklicken und mit Upload bestatigen
Motorstrome: siehe Config.h im Arduino-Code
// for TMC2130, TMC5160, TMC2209, TMC2226 STEP/DIR driver models:

#define AXIS1_DRIVER_IHOLD OFF // OFF, n, (mA.) Current during standstill. OFF uses IRUN/2.0
Option

#define AXIS1_DRIVER_IRUN 500// OFF, n, (mA.) Current during tracking, appropriate for
stepper/driver/etc. Option

#tdefine AXIS1_DRIVER_IGOTO OFF// OFF, n, (mA.) Current during slews. OFF uses IRUN.
Option

Das -1 im Webbrowser entspricht OFF im Code

Ich setzte fir RA und DE als Startwert und teste damit erstmal:

DRIVER_IHOLD 200mA
DRIVER_IRUN 500mA
DRIVER_IGOTO 800mA

(Hat fur alle meiner Montierungen mit alter Steuerung bisher gereicht)



Mount-Seite: Beobachtungsort und Zeit sind schon von Handy-App vorhanden, die anderen Kndpfe zum
Testen, ob sich alles bewegt. Ist die Handbox angeschlossen, sieht man das dort auch in der Anzeige.

Umgekehrt sieht man im Webbrowser an der Anzeige, wenn man an der Handbox etwas macht.

OnStep

Controls... -
Controls...

Settings... Controls.

Controls.
Controls...

Gontrols...
Controls.

Settings...

Wer Fokussierer hat, hier durchklicken:
OnStep

Homing

Settings...

Controls...

Wer Heizbander steuern will, ist hier richtig (setzt allerdings Temperatursensoren voraus)

OnStep




Um auf die Network-Seite zu kommen, ist als Passwort password einzugeben (hat nichts mit dem
gednderten WLAN-Passwort zu tun)

OnStep

Um das auch zu andern, unten neu eingeben und Upload klicken:

OnStep

on mode (connect to an

I

(habe WLAN und Network Configuration Security Passwort identisch gemacht, um nicht durcheinander zu
kommen)

Zum Testen Logout drlicken

Ich brauchen den Webbrowser nur, um die Motordaten anzupassen, den Rest kann ich mit Handbox oder
Bluetooth machen.

21.03.2024 STEKU
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Handbox mit serieller Schnittstelle an RX/TX
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Anpassung Config.h fiir Smart Hand Controller Version 4.00c

Config.h Originalcode:

7 SERIAL PORTS - oo oo o oo oo o oo oo oo

#define SERIAL_ONSTEP SERIAL_ST4 // .._ST4, SERIAL_ST4 for ST4 port sync comms, you can also use any other available Infreq
I/ serial port (if pins are unused,) Serial3 on the Teensy3.2 or SERIAL_IP
I/ for example. This is the serial interface connected to OnStep.

#define SERIAL_ONSTEP_BAUD_DEFAULT  9cee // 960@, Common baud rates for these parameters are 9608,19200,576008,115200. Infreq
7 Only used for async serial communication with OnStep.

Geanderter Code:

Datei Bearbeiten Format Ansicht Hilfe

b

// Configuration for OnStep Smart Hand Controller (SHC)

* For more information on setting OnStep up see http://www.stellarjourney.com/index.php?r=site/equipment_onstep
* and join the OnStep Groups.io at https://groups.io/g/onstep

= **%* Read the compiler warnings and errors, they are there to help guard against invalid configurations ***
S s e

// ADJUST THE FOLLOWING TO CONFIGURE YOUR ADD-ON'S FEATURES - - - oo e o e oo e oo e e e e
/{ <-Regq'd = always must set, <-Often = usually must set, Option = optional, Adjust = adjust as req'd, Infreq = infreguently changed

I Parameter Name Value Default MNotes Hint
) o I e
#define DISPLAY_LANGUAGE Len // L_en, English. Specify language with two letter country code, if supported. Adjust
#define DISPLAY_OLED SH11e6 // SH11e6, OLED 1.3" I2C display commonly used. 5501386 is a ©.96" OLED display. Infreq

17 The 5501389 is often used on 1.54" or 2.3" I2C displays.

i SH1186 hat I2C-Adresse Bx78

/I Anschliisse am Display beachten, verschiedene Ausfihrungen beim gleichen Typ

44 SERIAL PORTS - --mmmmmmmm oo m o F o oo oo T
Anpassung KBSK 21.87.2023
Serizl2 // Serial? fir Teensy 4.8 Serial3 fir Teensy 3.2

17 Teensy 4.8 hat mehr Katalogdaten als Teensy 3.2 (siehe Catalogs.config.h)
beide Versionen getestet -- » ok

#define SERIAL_ONSTEP

Teensy 3.2: --> CPU-Speed 72MHz

Optimize: Smallest Code
Teensy 4.8: --» CPU-Speed 688MHz
Optimize: Faster

#define SERIAL_ONSTEP_BAUD_DEFAULT 9688 // 96688, Common baud rates for these parameters are 9680,19280,57608,115288. Infreq
I/ Only used for async serial communication with OnStep.

Schnittstelleneinstellung Arduino-IDE 1.8.19 mit Teensy-Umgebung

Datei Bearbeiten Sketch Werkzeuge | Hilfe
Automatische Formatierung Strg+T
Sketch archivieren
Kodierung korrigieren & neu laden ah§

5
Datei Bearbeiten Sketch |Werkzeuge | Hilfe

Automatische Formatierung Strg+T

Sketch archivieren

Kodierung korrigieren & neu laden

Bibliotheken verwalten... Strg+Umschalt+1
S — - Bibliotheken verwalten... Strg+Umschalte
Serieller Monitor Strg+Umschalt+M LA 4
1 DISPLAY| ' display sD1 Serieller Monitor Strg+UmschalteM
5 Serieller Plotter StrgsUmschaltel  |; oz 2.3 B Sy
21 |// SERIAL PORTS| | Teensy4 Securty // SERIAL oRTs| | TeensydSecurity

WiFi101 / WiFiNINA Firmware Updater WiFi101 / WiFiNINA Firmware Updater

fine SERIAL ‘
'} Board: "Teensy 4.0"

23 ne SERIAL | 23 T
24 Board: “Teensy 3.2/ 3.1" > 24 3
25 //#define SERIA vpeTSeaT >le 25 //#detine SERIN | TUSB Type: “Serial >
CPU Speed: “600 MHz" i
0 CPU Speed: "72 MHz" > 27 adieh
5 Optimize: "Smallest Code" > 26 |¢detine SERIAL {[ OIS aes i
28 $define SERIAL | P 2 lates for these pa 2 Keyboard Layout: "US English" >
eyboard Layout: "US English” >| async serial communi ot !
R FEEDBAC
Port > 1 o
// USER FEEDBAC| i i 32 ne UTTLITYIIECRE I OnDEC i ole .25 (0..100%) activates feature sets
$define UTILITY| |Boardinformationen holen .255 (0..100%) activates fea Programmer >
3 rse s Progremmer s Bootloader brennen Y
© tdefine WEATHER  Bootloader brennen

BME280 or BMP.

DISPLAY_RMBIENT_CONDITIONS

38 |// DISPLAY DISPLAY_WRAP_MENUS
ddesine DISDPIAY AMRIENT CONDITION QEE L/ QEE _ON to show ambisnt condizions in the dig DISPLAY 24HR TIME




